Prise en main du MBOT2 avec CAPYTALE

1 : Faire un programme simple qui consiste a faire avancer le Mbot2

Répéter indéfiniment

Au démarrage

Brancher le cable USB

Utiliser la commande « Téléverser »
Vérifier que le programme a été téléversé.
Débrancher le cable USB

2 : Faire avancer le robot et le faire s’arréter lorsqu’il rencontre un obstacle. Utiliser la
commande « Ultrason 2 ».
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Au démarrage

attendre jusqu'a bouton A ¥ est appuyé
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3 : Faire avancer le robot et lui faire suivre la ligne noire.Faire la seq25/S3.

Au démarrage

attendre jusqu'a bouton A ¥ est appuyé




